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La pr£sente invention concerne un chariot 
a pieds escamotables, notamment pour brancard de transport de 
blesses par ambulance . 

De tels chariots comportent une structure 
5 porteuse superieure munie de moyens de fixation d'une charge 
telle que le brancard et supported par deux pieds a roues 
lat£rales, l'un situ£ a I'avant et 1' autre a I'arriere. Ces 
pieds sont escamotables independamment l'un de 1* autre et , a 
cet effet, chacun d'eux est mont£ pivotant sous la structure 
10 pour s'effacer de I'avant vers I'arriere, est relie a cette 
structure par un moyen de verrouillage en position erigee et 
coop&re avec un dispositif de commande de 1 ' ef f acement . 

La pr^sente invention a pour but de rendre 
possible qu'une seule personne , 1 1 ambulancier par exemple , 
15 puisse, sans quitter la conduite du chariot et par consequent 
sans perdre le contrble de son cheminernent et sans cesser de 
surveiller ou de porter assistance au patient, ef facer succes- 
sivement le pied ant£rieur, puis le pied post£rieur de ce 
chariot pour le d£poser sans heurt sur l'ossature de l'anibu- 
20 lance ara6nag6e pour le recevoir. II s'agit Ividemment de pou- 
voir ex€cuter cette manoeuvre avec une s£curit€ absolue pour 
le malade ou le blesse. 

Les moyens a mettre en oeuvre do i vent etre 
extrSmement robustes, afin qu 1 ils ne puissent pas etre d£t£rio- 
25 r€s et res tent op^rationnels si une fausse manoeuvre ou une 

action brutale se produit . Ils doivent 6galement etre surs et 
efficaces car, s 1 il faut bien 6videmment que les pieds s'esca- 
motent d6s que le conducteur le decide, il est par contre inac- 
ceptable que le chariot s'affaisse si ce conducteur n'a pas ex^- 
30 cutS la commande volontairement , bien que certains des moyens 

aient pu etre sollicitSs a cet effet. Leur construction doit en 
outre §tre simple et commode, leur entretien pratiquement nSgli- 
geable et leur fiabilitS parf aite , le prix de revient devant 
• 6tre raisonnable et corap^titif . ; 
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Conformement a 1 e invention, chaque pied est 
en relation cVappui avec une butee fixe situee au dessus et en 
arriere de son axe de pivotement pour determiner la position erigee 
le pied considers coopere avec une barre de commande sensiblement 
verticale, s'etendant devant et reliee a ce pied, af in de const i- 
tuer un quadrilatere deformabie , par un d is posit if de guidage com- 
portant notamment une bielle superieure ? cette bielle est confor- 
mee, a son e^rt remits posterieure f en un crochet susceptible de 
3 'atteier a la butee afin d Q assurer le verrouillage du pied lors- 
que 1' act ion d B au mo ins un organe elastique devient preponderate 
et de liberer ce pied pour son escamotage iorsque la barre de com- 
mande est repoussee de 1 ''avant vers I'arriere et provoque son pi- 
votement du bas vers le Tiaut 0 

Suivant une forme de realisation preferen- 
tielle, Is dispositif de guidage de la barre de commande comporte g 
outre la bielle superieure articulee a ses e^fcremites sur cette 
barre et sur le pied, un sysfceme inferieur de liaison comprenant 
un doigt et une luraiere incllnee descendant de I'avant vers I'ar- 
r iere g ce doigt et cette lumiere qui coops-rent entre eux par en- 
gagement con 1 is s ant , appartenant indiff eremment a ladite barre 
et audit pied. 

Ii 'organe elastique provoquant le verrouil- 
lage du crochet de chaque pied est un ressort de traction s'6ten- 
dant entre le pied consid^re et la barre de commande correspondante 
pour tendre a soulever celle-ci, 

Un contre-verrou a commande manuelle coopare 
avec la bielle superieure de chaque pied afin de maintenir le cro- 
chet de verrouillage de cette bielle en prise avec la butee tant 
que I 1 escamotage du pied considere n'est pas volontairement decide 
par le conduct eur, 

Divers autr.es caracteristiques et avantages 
de 1 1 invention ressortent d'ailleurs de la description detaillee 
qui suit. 
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Des formes de realisation de l'objet de 1 * in- 
vention sont representees, a titre d'exemples non limitatifs, sur 
le dessin annexe. 

Sur ce dessin : 

5 - la Fig. 1 est une elevation laterale 

schematique du chariot conforme a 1' invention, 

- la Fig. 2 est une e levat ion-coupe partielle 
prise suivant la ligne II-II de la Fig. 3 et montrant une premiere 
forme de realisation du dispositif d ' escamot age d'un pied, 

- la Fig. 3 est un plan vu de dessus suivant 
la ligne III-III de la Fig. 2, 

- la Fig. 4 est une elevation analogue a 
la Fig. 2, illustrant une deuxi&me forme de realisation du dis- 
positif. 

^5 Ainsi que cela ressort de la Fig. 1, le cha- 

riot comprend une structure porteuse 1 destineea recevoir l'objet 
a transporter, tel qu ' un brancard , une plateforme d * intervent ion 
d'urgence/ par exemple en reanimation, en chirurgie . . . un cercueil, 
une charge quelconque a deplacer dans des ateliers, des entrepots, 

20 ^es chantiers, des mag as ins ou autres . 

Cette structure est supportee par un pied 
anterieur 2 muni de roulettes laterales gauche et droite 3 et 
par un pied postSrieur 4 muni de roulettes laterales gauche et 
droite 5 ? ces deux pieds sont independants run de 1 1 autre , mais 

25 ils sont montes sous ladite structure et equip£s de la maniere 
decrite ci-apr&s en se refer ant a la partie avant. 

Lorsque le chariot est operat ionnel , ses 
pieds sont erig£s comme illustre par le dessin et , lorsqu'il 
est rang6 a plat, lesdits pieds sont couches sous la structure ; 

30cependant, dans cette derniere position, il repose tou jours par 
les quatre roues 3 et 5 , ainsi que par deux roulettes 
avancea56 aidant a la manoeuvre d'escamotage automat ique des pieds, 
sur une ossature de 1' ambulance ou autre vehicule amenage pour le 

recevoir. 
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Suivant la premiere forme de realisation 
apparaissant sur la Fig. 4, le pied anterieur 2 est du type 
telescopique afin que son allongement et, par suite, le niveau 
de la structure porteuse 1 soient reglables . A cet effet, il 
comporte deux elements tubulaires 7 et 8, de section carree ou 
rectangulaire, montes coulissants 1'urx dans 1 - autre et suscepti- 
bles d'etre mutuellement immobilises, lorsque 1 'allongement re- 
quis est atteint, au moyen d'une vis de blocage 9. A sa base, 
1' element inferieur 7 est solidaire d'une traverse 10 munie de 
chapes extremes 11 dans lesquelles les roues 3, gauche et droi- 
ts respectivement, sont montees f olles . A son extremite haute, 
1' element super ieur 7 est monte pivot ant autour d'un axe 12 
porte par des pattes later ales 13 de la structure 1 7 son pivo- 
tement est libre, k partir de la position erigee sensiblement 
verticale, de l'avant vers I'arriere , cette position etant de- 
termined par contact du prolongement 14 de ce pied, s'etendant 
au-del£ de l'axe 12 , avec une butee fixe 15 situee au-dessus et 
en arriere de cet axe. 

Le pied considere coopere avec une barre de 
commande 16 s'etendant de facon sensiblement parallele avec I'e- 
lement 7. Dans I'exemple choisi, cette barre est un profile en TJ 
s'emboitant sur ledit Element, ce qui permet de dissimuler les 
mecanismes mis en oeuvre, de les proteger contre tout choc, de les 
soustraire a toute intervention des tiers visant a les demonter 
et de confirer £ 1' ensemble une esthetique attrayante . 

La barre 16 est relive a 1" element 7 par un 
dispositif de guidage constituant un quadrilatere def ormable . 
Suivant cette premiere forme de realisation, le dispositif de gui- 
dage comporte une bielle superieure 17 articul6e, a ses extremites 
au moyen d'axes 18 et 19, sur cette barre 16 et cet element 7 
respectivement ; il comporte egalement , a sa partie inf erieure , 
un doigt 20 appartenant audit Element et tr avers ant des lumieres 
inclines de guidage 21, descendant de l'avant vers I'arriere et 
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menagees dans les ailes du profile en U formant ladite barre ; 
dans l'exemple choisi, afin de rendre le demontage facile, le 
doigt 20 est un boulon dont la tige est engaged librement dans 
un manchon 22 rendu solidaire, en particulier par soudage , de 
la paroi ant^rieure de 1' element de pied 7 et s'etendant entre 
les ailes du profile de barre 16. 

La bielle superieure 17 est prolonged vers 
l'arriexe par un crochet 23 susceptible de se verrouiller par le 
haut avec la butee 15, afin de maintenir fermement le pied 2 en 
position £rig£e. D'ailleurs, le crochet est maintenu elas t iquement 
dans cette position de verrouil lage , au moyen d 1 au moins un organe 
eMastique reliant deux des elements constitutifs du quadrilatere 
d^formable, pour tendre a faire pivoter le levier superieur 17 
et son crochet 23 vers le bas. Suivant cette premiere forme de 
realisation, l'organe elastique consid£re est un ressort de trac- 
tion. 24 s'etendant entre l'£lement 7 et la barre 16 pour tendre 
$ soulever celle-ci ? dans l'exemple choisi, le ressort 24 est 
log€ dans le profile* formant ladite barre et accroch£ , a ses 
extr^mites, sur une patte infSrieure 2 5 et une patte superieure 
26 solidaires respect ivement de l'ame de ce profile 16 et de la 
paroi. ant£rieure de cet £16ment 7 . 

Lorsqu'en poussant sur le chariot, la barre 
16 est arr&tee par un obstacle tel que le pare-choc d'une ambu- - 
lance, le quadrilatere se deforme et provoque le pivotement du 
levier 17 dans le sens de la fleche F , ce qui a pour effet de sou- 
lever le crochet 23 en bandant le ressort 24 et ainsi de dSver- 
rouiller le pied 1 relativement a la butee 15. Le chariot s'ef- 
fondrerait si son rouleau ant£rieur 6 ne reposait pas sur l'os- 
satiire de l'ambulance pr£vue pour le recevoir. En r6alite, en 
continuant a pousser sur le chariot, on escamote le pied ant£- 
rievir 2 et on fait rouler sur ladite ossature, la roulette 6 
ainsi que les roues 3, jusqu'a ce que le pied poster ieur 4 
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so it a son tour escamote et que ses roues 5 reposent et rou- 
lent sur cette ossature. 

Il est bien evident que 1 "escamotage des 
pieds doit etre volontairernent decide par ie conducteur, af in 
5 d'evitsr que ie chariot s 'effondre si l B une quelconque des barres 
de commands 16 est sollicitee par un ehoc ou une poussee non in- 
tent ionne lie „ A cet erf et , chaque bielle supsrieure 17 coopsre 
avec un contre-verrou de securite 27 a commande manuelle, mainte- 
nant Ie crochet de verrouillage correspondant 23 en prise avec 
10 sa butee 15 rant que son effacement n'est pas commande par le 
oonducteur . un exeEiple de realisation de ce contre=verrou est 
. decrit dans ce qui suit* en relation avec la deuxieme forme de 
realisation du d is posit if d'escamotage des pieds a 

Une deuxierae forme de realisation est re pre- 
15 sentee sur les Fig. 2 et 3 et certains des may ens qu 8 elie met en 
oeuvre etant seiublables a ceux de la premiere forme sont des i- 
gnes sur le dessin par les memes re pares et ne sont pas par conse- 
quent deer its a. nouveau. Seules les variantes sont definies ci- 
apres . 

20 Dans cette deuxieme forme de realisation, le 

quadrilatere deform able anterieur est constitue par la bar re de 
commande 16, la bielle supsrieure 17 et le pied 2 , ainsi que per 
une bielle infer ieure 28 s*etendant de fagon sensiblement paral- 
lele a. la precedente et articule"e sur ladite barre et ledit pied 

25 au moyen d'a^es 29 et 30 respect ivement. La bielle inferieure 28 
traverse des lumieres 31 du pied et fait saillie vers I'arriere 
par un prolongemen t 33 sur lequel peut etre accrochS un ressort 
de traction 34 dont I'extremite libre est eile-meme accroch£e , 
mais plus bas, sur une patte 35 de ce pied. Ce ressort tend, 

30 par deformation du quadrilatere, a faire pivoter le levier supe- 
rieur 17 pour maintenir le crochet de verrouillage 23 en prise 
avec le doigt 15, 
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lie rappel £lastique de ce crochet peut etre 
effectuS, uniquement ou con com it amine nt avec le ressort 34 (Fig. 2) 
ou 24 (Fig. 4), par un ressort 36 (Fig. 2 et 3) du type pour pince 
& linge. L 1 enroulement central de ce ressort est enfile sur 1 ' axe 
de pivotement 19 et ses branches extremes 37, 38 prennent appui 
respect ivement sur le pied 2 et la bielle 17. 

Le contre-verrou 27 pr£cit£ est un levier 39 
mont€ pivotant autour d * un axe 40 de la structure porteuse, mais 
convenablement maintenu pour ne pas pouvoir se soulever. Ce levier 
est rappele" £las tiquement , par exemple par un ressort 41, contre 
un arrStoir 42 d£finissant une position de blocage dans laquelle 
il se trouve dispose en travers du crochet 23 et s 'oppose £ son 
relevage de sorte que ce crochet reste en prise avec la butee 15 
m6me si la barre de commande 16 est sollicitee. Le levier 39 est 
15 en outre susceptible d'etre actionne positivement pour occuper 
une position de d^blocage dans laquelle il lib&re completement 
le crochet 23 qui peut des lors echapper ^ la butee 15 si ladite 
barre est sollicitSe ; h cet effet, une tringlerie 43 guidSe 
sous la structure porteuse relie ce levier 39 & un levier de com- 
20 mande y d'ailleurs, les deux poign£es de conduite du chariot sont 
munies de deux leviers de commande libSrant select ivement les cro- 
chets de verrouillage des deux pieds . 

L* invention n'est pas limit de aux formes 
de realisation de l'objet de 1' invention car diverses modifica- 
tions peuvent y Stre apport£es sans sortir de son cadre. 

Le dispositif de 1" invention est applicable 
^ la conduite et au chargement dans un vehicule par une seule 
personne d'un chariot de transport et de manipulation de charges 
diverses et notamment d'un brancard. 



25 



NSDOCID: <FR 24395B3A1_I_> 



2439583 

8 

RE VEND IC AT IONS 

1. - Chariot a pieds escamotables ff notamment pour brancard 
de transport de blesses par ambulance, coniprenant une structure 
porteuse supsrieure munie de moyens de fixation d'une charge 
telle que le brancard ff et supportee par deux pieds a roues 

5 anterieur et posterieur, escainotables indepsndamment I'un de 

1' autre t chaque pied etant alors monte pivotanfc sous la struc- 
ture pour s B ef facer de I'avant vers 1' arriere, relie a cette 
structure par un moyen de verrouillage en position erigee et 
ccopsrant avec un dispositif de commande de 1 ' ef f acement , 
10 caracterise : 

- en ce que chaque pied est en relation d'appui avec une 
butee fixe situee au 6e ssus et en arriere de son axe de pivote- 
rrtent pour determiner la position erigee, 

- en ce que le pied consider^ coopsre avec une bar re de 
15 commande sensiblement verticals, s'etendant devant et reliee 

a ce pied, afin de const ituer un quadrilatere def ormable , par un 
dispositif de guidage comportant notamment une bieile supe— 
rieure , 

- et en ce que cette bieile est conformee, a son extremity 
20 posterieure, en un crochet susceptible de s*atteler a la butee 

afin d'assurer le verrouillage du pied lorsque l'action d'au 
moins un organe elastique deviant preponderante et de liberer 
ce pied pour son escamotage lorsque la bar re de commande est 
repoussee de i'avant vers 1' arriere et provoque son pivoternent 
25 du bas vers le haut. 

2. - Chariot selon la revendication 1, caracterise en ce 
que le dispositif de guidage de la barre de commande comporte , 
outre la bieile superieure, une bieile inferieure, ces deux 
bielles etant articulees, a leurs extremites respect ivement sur 

30 cette barre et sur le pied correspondant . 
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3. - Chariot selon la revendicat ion 1, caracteris£ en ce que 
le dispositif de guidage de la barre de commande comporte , outre 
la bielle sup£rieure articul6e a ses extr£mit<§s sur cette barre 

et sur le pied, un systeme infer ieur de liaison comprenant un 
5 doigt et une lumiere inclined descendant de l'avant vers l'arrie- 
re, ce doigt et cette lumiere qui cooperent entre eux par engage- 
ment coulissant, appartenant indif f £remment a ladite barre et au- 
dit pied. 

4. - Chariot selon l f une quelconque des revendicat ions 1 a 
10 3, caract£ris£ en ce qu'un contre verrou a commande manuelle 

coopere avec la bielle superieure de chaque pied af in de maintenir 
le crochet de verrouillage de cette bielle en prise avec la but6e 
tant que l'escamotage du pied conside're* n'est pas v olontairement 
d§cid£ par le conducteur, 

15 5. - Chariot selon la re vend icat ion 4, caract6ris£ en ce que 

le contre-verrou de chaque pied est un levier guide, de pr6f£rence 
en pivotement, sous la structure porteuse et susceptible d'occu- 
per, sous 1' act ion d'un organe <§lastique, une position de blocage 
dans laquelle il est dispose en travers du crochet de verrouilla- 

20 ge pour s'opposer i son pivotement vers le haut et, sous lection 
positive d'une tringlerie commande*e par une poignSe, une position 
de dSblocage dans laquelle il libere ledit crochet. 

6, - Chariot selon l'une quelconque des revendicat ions 1 ^ 

3, caractfirisS en ce que I'organe 61astique provoquant le verrouil- 
lage du crochet de chaque pied est un ressort de traction s'6ten- 
dant entre le pied considers et la barre de commande correspondante 
pour tendre cL soulever celle-ci . 

7. - Chariot selon l'une quelconque des revendications 1 & 
3 et 6, caractexisg en ce que chaque barre de commande est un pro- 
file^ en U s'emboitant sur le pied correspondant en conservant ce- 
pendant sa liberty de mouvement . 



25 



30 



JSDOCID: <FR 



24395B3A1 I > 



AO 



2439583 



3. - Chariot selon les revendicat ions 3, 6 et 7, characterise 
en ce que des luzaieres de guidage sont menage es en regard dans la 
partie infer ieure des ailes later ales du profile constituant la 
barre de comreande et cooperent avec une tige commune qui les tra- 
verse ainsi qu'un manchon sol.idaire du pied correspondanfc et s l e- 
tendant sntre iesdites ailes,. en ce qu'en outre, le ressort pre cite 
est sitae a i 1 inter ieur du profile et accroche a ses e^t remit es 
sur des pattes solidaires respect ivement de 1 0 Ime de celui-ci et 
du pied, 

9. - Chariot selon la revendication 2, caracterise en ce cyue 
1 'organs e last! que provo quant le verrouillage du crochet de chaque 
pied est un ressort de traction reliant 1 ' e:reremite libre poste- 
rieure de la bielie infer ieur e a une patte du pied consider^ pour 
tendre a soulever la barre de cornmande correspondante „ 

lO. - Chariot selon l tt une quelconque des revendicat ions 1 a 3 , 
caracterise en ce que l ff organe £lastique provoquant le verrouil- 
lage du crochet de chaque pied est un ressort du type pour pince 
§i linge r done 1 5 enroulement central est enfile sur l B s3ce de 
pivotement de la bielie supirieure et dont les branches e^trSmes 
prennent appui respect: ivement sur cette bielie et sur le pied 
cons idex£. 
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